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Léptetomotor meghajto

e Mikrolépés lehetOsége: 1, 1/2, 1/8, 1/16.

e A vezérld egy motor meghajtasara képes

e 0,5-2,5A kozott allithatd motoraram (pillanyatnyi max. csicsaram 3,5A)
e Szazalékos tartdoaram csokkentés

e Engedélyez6 jel, ami altal teljesen lekapcsolhaté a motor aram.

e Tapellatas: 12-24V kozotti fesziltséget igényel

e Maximalis bemeneti jel frekvencia: 100kHz

e Méretek: 55x95x35mm



Figyelem! A karosodas megel6zése érdekében, csak aramtalanitott
allapotaban kapcsolgassa a mikrokapcsolokat!

A vezérlo csatlakozasai:

S1, S2, S3, S4, S5, S6

Bemeneti jel

DIR+
DIR-
EN+ if
EN- B+
PUL+ B-
PUL-
+
Betap csatlakozo
Bemenet:
Erintkezd funkcié Leiras
Impulzus jel: egyszerl impulzus (impulzus/irany) tzemmaodban
ez a bemenet jelenti az impulzust, mely hatasos minden
PUL+ (+5 V) J P y

felmené élre; 4-5 V PUL-HIGH, 0-0,5 V PUL-LOW esetén.
Kettés impulzus tzemmaddban (impulzus/impulzus) ez a

bemenet jelenti az éramutato jarasaval megegyez6 (CW)
impulzust. A megbizhato valasz érdekében az impulzus

PUL- (+5 V) szelessegnek hosszabbnak kell lenni 2,9ps-nal. Soros
csatlakozasi ellenallas szukséges az aramkorlatozashoz, ha +12
V vagy +24 V feszultséget hasznal.

DIR jel: egyszerl impulzus uzemmaddban ez a jel

DIR+ (+5 V) alacsony/magas fesziltség szintekkel jelzi a motor forgasanak
iranyat. A megbizhatdé mozgasvalaszhoz a DIR jelnek legalabb 5

us-mal meg kell el6znie a PUL jelet. 4-5 V DIR-HIGH esetén, 0-

DIR- (DIR) 0,5V DIR-LOW esetén.

ENA+ (+5V) Engedélyezé6 jel: ezzel a jellel tilthatd/engedélyezhet6 a

meghajté. A magas szint engedélyezi, az alacsony szint tiltja a
ENA- (ENA) meghajtot. Rendszerint nincs csatlakoztatva (engedélyezett).
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A kovetkez6 abran nyitott kollektoru és PNP jelek csatlakoztatasa lathato.
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R=1K (teljesitmény>0,125W) ha VCC = 12V
R=2K (teljesitmény>0,125W) ha VCC = 24V
Az R-nek a vezérlgjel aljzathoz kell csatlakoznia.




Csatlakozas nyitott kollektoru jelhez (k6z6s anod)
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Mikrolépés beallitasa:
Mikrokapcsolo sor S3. es S4. tagja allitja a mikrolepest. A tablazat szerint.

Aram redukcio Mikrolépés Fazis aram
S$1 S2 S3 S4 S5 S6
0 OFF OFF 11 OFF OFF 0.6A ON ON
25% OFF ON 1/2 ON OFF 1.2A OFF ON
50% ON OFF 1/8 ON ON 1.8A ON OFF
75% ON ON 1/16 OFF ON 2.5A OFF OFF

Motor aram beallitasa:

S5, S6 Folyamatos tartd darama 2.5A. A vezérl6 pillanatnyi, azaz csucsarama 3,5A.
Ha fél 6ras m(ikddés utan a motor hdmeérséklete tul magas lenne, akkor csdkkentse
a beallitott aramot!

Aramredukcié lényege: a motorban feléplild6 magneses teret milyen modon,
mekkora gyorsasaggal akarjuk leépiteni.

1, Lassu fordulat esetén lassu lecsengést érdemes alkalmazni. Ekkor a motor jarasa
egyenletesebb, csendesebb.

2, Gyors fordulat esetén gyors lecsengést érdemes hasznalni, ezzel gyorsithatjuk a
motort, cserébe a |épések darabosabbak lesznek a motor rezonalva fog jarni,
melynek a mechanika fogja karat latni, illetve Iépésvesztés is létrejohet.

Mivel a hobbi kategdridban széls6séges az Ures-jarasi és a megmunkalasi sebesség,
igy ezzel a mdddal nem érdemes kisérletezni, mert bizonyos frekvenciakon durva
|épésvesztések johetnek létre.



Léptetomotor bekotése:

Mindig figyeljen a Iéptetdmotor bekodtésének helyességére!

Ez foként a nyolc vezetékes léptetOmotornal igényel nagy figyelmet! A motor
adatlapjat mindenképpen nézze at! A tekercsek parositasan felll azok egymashoz
viszonyitott irdnyat is vegye figyelembe! Forditott tekercsparositas rovidzarnak
min&sal!

4 kivezeteses bipolaris motor: A

Csak egyféleképpen kothetd be. Ebben az esetben a = i
maximalisan beallithatd fazisdram a motor = | |
fazisdramaval egyezik meg. ae :j \_-/)
Az egyes tekercsek ellendllas mérdvel kimérhetdk. Ha STLILR
az A- és A+ kivezetéseket felcseréljik, a motor l )
forgasiranya megvaltozik. Ugyanez torténik a B- és B+ o
tekercs kivezetéseinek felcserélésekor is. B+ B-

6 kivezetéses unipolaris motor:

e soros bekotés:
A tekercsek ellenallas mérdvel kimérhetok. A kozépkivezetést nem hasznaljuk,
tehat a kivezetd huzalt jol le kell szigetelni.
Soros mUikodtetés esetén a hajtasnak kisebb aramot kell szolgaltatnia, mint a
motor fazisdrama, ugyanakkor a motor nyomatéka valtozatlanmarad, de a
maximalis |éptetési frekvencia a felére csokken.

A motor névleges fazisdramat egy fél tekercsre P — -
vonatkoztatva adjak meg. A névleges aram a névleges = 7N
gerjesztést hozza létre és a motor melegedése is a = l\_/:-l
megengedett érték alatt marad. Egy tekercsfél pge
hasznalatakor a gerjesztés: LTI
© = In*N, ahol N az egy tekercsfél menetszama, In a J] 1
motor névleges fazisarama. B B

Ha a két tekercset sorba kotjik a névleges gerjesztést

a névleges aram fele hozza létre. A teljes tekercset

gerjesztve a menetszam 2N lesz, azonos gerjesztéshez tehat csak a névleges aram
fele engedheté meg. Ezzel az eljarassal a motor hdmérséklete sem emelkedhet a
megengedett folé.

e egy tekercses bekotés:

a hajtasnak a motor névleges fazisaramat kell O—‘g o
szolgaltatnia, a motor névleges nyomatékkal és e —— )
. 8 N

A+

maximalis |éptetési frekvencidval m(ikédtethetd. A motor
szabadon hagyott vezetékeit le kell szigetelni, hogy
semmihez se érhessenek hozza. A motor lizemszer(
mukddése alatt a nem hasznalt tekercsekben ugyanis 40-
60V korili fesziltség indukalddik. B+ B-
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8 kivezetéses bipolaris motor:

e soros bekotés:
ellenallas mérdvel a tekercsek kimérhetdk, de a bekotéstikkor fontos szerepe van a
tekercselések iranyanak, vagyis a tekercskezdetet és a véget nem szabad
felcserélni! Nézze at a motor adatlapjat a tekercselés

iranyat illetéen! A motor fazisdramat egy tekercsre At o—

adjak meg. A tekercsek soros 6sszekotése miatt a 5‘ s
hajtas altal szolgaltatott maximum dram csak a fele ro_'«' I/_ \l
lehet a motor névleges fazisaramanak, a motor .ﬂ_ﬁ e
névleges nyomatékkal mlkodik, viszont a maximalis 2 “‘
|éptetési frekvencia jelentdsen csokken. A= o— N CTER
A két tekercs soros kapcsoldasa miatt, a névleges L ’ | L . :||
gerjesztést mar a névleges fazisaram fele létrehozza. A g B

maximalis |éptetési frekvencia - a soros kapcsolasbal

eredendden - a kétszeresre noétt induktivitas és a szintén kétszeresre nétt ellenallas
miatt csokken szamottevoen.

Figyelem ! Ha valamelyik tekercsfél forditva van bekotve, a kér induktivitadsa
csaknem nullara csokken. Az aram hirtelen felfutasa miatt zarlati aram alakul ki,
ami a hajtas teljesitmény fokozatanak ténkremeneteléhez vezet.

Az A-, A+, vagy a B-, B+ kivezetések felcserélésekor a motor forgdsiranya
megvaltozik.

e parhuzamos bekotés:
a tekercsek ellenallds mérdvel kimérhetdk, de a bekotéslikkor fontos szerepe van a
tekercselések iranyanak, vagyis a tekercskezdetet és a véget nem szabad
felcserélni! A hajtas altal szolgaltatott maximalis

aram a névleges fazisarammal egyenl6, a motor e e =)

nyomatéka nem valtozik, viszont a maximalis =N
|éptetési frekvencia jelentdsen megnd, tovabba Z‘:} .' )
nagyobb fordulatszamok esetén is nagyobb lesz a = L'xh_F/’
motor nyomatektartaléka. A fent elmondottak miatt )

a nyolc kivezetéses motoroknak parhuzamos Tou) (TE0)
bekotését ajanljuk. 9 + 3
A modul a motor A-, A+ kivezetései kozott a

névleges fazisaramot hajtja at. Ez oszlik meg B4 -

egyenld aranyban a két tekercs kozott. Egy tekercs

tehat a névleges gerjesztés felét hozza létre, a gerjesztés masik felét a vele
parhuzamosan koétott masik tekercs hozza létre. A maximalis |éptetési frekvencia a
soros kapcsolashoz képest jelent6sen no, a felére csokkent induktivitas (soros
kapcsolashoz képest a negyedére) és a felére csdkkent ellenallas miatt.



Tapegység:

A vezérl6 kett6 és négy fazisu léptetébmotorok meghajtasara képes.

Erdemes 0.5-3A kozotti 1éptetdmotorokat hasznalni a vezérlével vald illesztés
szempontjabal.

Hasznalhatd nagyobb daramu motor is, a vezérlé csak maximum 3.5A-t fog a
motoron keresztililhajtani! Azaz a vezérl6 nem fog leégni. Viszont nem lehet a motor
teljes nyomatékat kihasznalni.

A |éptetdmotor nagyobb sebességen is megtartja a nyomatékat, ha a
tapfesziltséget magasabb a motor feszlltségéhez képest. Max. 32V!

Ajanlott: 24V-os tapegység.

Teljesitményben, a |éptetémotor aramat kell tudnia.

Azaz, ha 3A-ral lenne hajtva a motort: 24V-os és 72W-o0s tapegységre lenne
szikség. Természetesen ettdl eltérhet: egy 12V-os tapegység is elviszi a vezérlot,
de ekkor a maximalis sebesség csokkenésével kell szamolni.
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